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Robotik und GNSS

Tipps und Tricks zur zuverlassigen Absteckung

Tobias Tuchschmid, Abteilung Geomatik



Baufixpunkte
Datenaufbereitung

Einsatz GNSS
Einsatz Robotik

Absteckung aus Punktwolke

Fragen



Baufixpunkte (BFP)

* Eine gute BFP-Anordnung ist entscheidend «Ein gutes
« Spannungen ziehen sich (iber das gesamte Projekt Baufixpunktnetz ist die
Basis flir eine exakte

* Netzerweiterung mit bestehenden BFP

Ausflihrung des
Bauprojekts»




Baufixpunkte

e Genligend Punkte definieren
* Beschadigungen, Sichtbehinderungen

 Montage der Zielmarken durch die Bauunternehmer

e Standorte der BFP
* Hochpunkte fur die Robotik (Gebaude, Kandelaber)
* Montage auf einem festen, flachen Hintergrund

i

«Ein gutes
Baufixpunktnetz ist die
Basis flir eine exakte
Ausflihrung des
Bauprojekts»



Baufixpunkte (Beispiel: Auenfeld Frauenfeld)

Legende:
Basis des BFP-Netzes




Baufixpunkte (Beispiel: Auenfeld Frauenfeld)

Legende:

Basis

«Die Netzerweiterung
mit den bestehenden
Baufixpunkten erhéht
die Genauigkeit liber
das gesamte
Bauprojekt»



Baufixpunkte (Beispiel: Auenfeld Frauenfeld)

Legende:

Basis

2. Erweiterung




Baufixpunkte (Beispiel: Auenfeld Frauenfeld)

Legende:

Basis

2. Erweiterung
3. Erweiterung

Wie messen Sie die
BFP und die Netz-
erweiterungen ein?



Baufixpunkte (Strassensanierung)

4 Bauphasen

Passpunkte sind

multifunktional

* GNSS-

Kontrolle

* Baggersteuerung

e Drohnenaufnahme




Datenaufbereitung (BIM2Field)

- Georeferenzierung:
friher heute morgen

* |dentischer
Bezugsrahmen wie
bei Bestands-
aufnahmen
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Datenaufbereitung Aushub (Baggersteuerung)

Grundlage Projekt 3D-Modell

Tiefbau:

‘ Umwandlung von 2D-Plane
/ in eine einheitliche fir

Bagger lesbare Datei

i Grundriss 1:100
"HE&T’Z
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Hoch- und Strassenbau:
Prozesse auf modellbasierte
,k Absteckung umgestellt,
e dann kommt das Bediirfnis
auf eine einheitliche
. Arbeitsweise fur alle
Baustellen unabhangig von
einer 2D/3D-Planung
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Ansicht im Bagger
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Einsatz GNSS (globales Navigationssatellitensystem)

» Kontrolle des GNSS-Empfangers
* Positions-Shift/-Offset
* Vermeidung:
e Kontrolle Vor und Nach den Messarbeiten
* Punktabsteckung speichern
* Punkte mit einer 2. Messungen (unabhangig) kontrollieren

e Standorte Kontrollpunkte

* Kontrollpunkte mit wenig Abdeckung (Gebaudehoéhen, Baume)
definieren



GNSS mit REFNET

Vorteile:

* moderne Infrastruktur
* dichteres Netz

e genauer

* gunstiger

* |hr habt den
Ansprechpartner rund
um GNSS-Services

Wir betreiben den Dienst
mit weiteren Partnern bei
uns im Haus!




Einsatz Robotik

* Genauigkeit
* Vermeidung von steilen Visuren
* BFP-Zielmarken in einer angemessener Hohe

 Stationierungsposition auf der Baustelle
e Anordnung der BFP -> Anschlussvisuren in verschiedene Richtungen
* Gelegentliche Stationskontrolle mittels Absteckung eines BFP

=

Wer von Ihnen setzt die
Robotik auf der Baustelle
ein?




Einsatz Robotik

* Instrumenten Kalibrierung und Justierung
« Uberpriifung der Messunsicherheiten
* Beseitigung eines Zielachs- und Indexfehlers (Winkelmessungen)
* Prufung der Dosenlibelle und des optischen Lots (Tachymeter)
* Prufung der Dosenlibelle am Messstock




Absteckung aus Punktwolke
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Zuriick

Punkte (Lage/H6he)
vom Tunnelkanal in
das Gelande
Ubertragen

3 georeferenzierte
Scans im Tunnel

Punktabsteckung mit
GNSS/Tachymeter
direkt aus der
Punktwolke






